
Подключение сигналов управления 

Эти соединения показаны только для примера. Более 
подробную информацию см. в Руководстве пользователя 
ACS350. 
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Конфигурация цифровых входов 
Подключение PNР (нагрузка) с 
внешним источником питания 

В качестве входного может также 
использоваться биполярное 
напряжение, включаемое по 
следующей схеме: 
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